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Сервосистема:для:управления:
десятками:и:сотнями:моторизованных:осей:

:
8SMC4K36!предназначена!для!управления!электродвигателями!малой!и!средней!

мощности! с! количеством! осей! до: 36: шт.,! в! промышленном! 7U! конструктиве,!
допускающем! установку! в! 19’! стойку! или! отдельноEстоящее! использование.! До! 6Eти!
систем!может!быть!установлено!в!одну!стандартную!42U!19’!стойку,!что!дает!216:осей:
на: стойку,! высочайший! показатель! в! индустрии!! Стойки! могут! быть! объединены!
простым! подключением! к! сети! Ethernet.! Система! содержит! все! необходимые! для!
работы! подсистемы,! включая! блоки! управления,! питания,! систему! охлаждения,!
допускающие! одновременную! работу! всех! осей.! Система! допускает!
установку/замену/удаление!контроллерных!модулей!без!выключения!питания.!
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Все! программное! обеспечение,! поставляемое! с! контроллером,! совместимо! с!

Windows!8,!Windows!7,!Windows!Vista,!Windows!XP,!Linux,!Mac!OS!X,!в!том!числе!с!64Eбит!
версиями.! Контроллер! поставляется! с! кроссEплатформенной! библиотекой! и!
примерами,! которые! позволяют! быстро! начать! программирование! на! C++,! C#,! .NET,!
Delphi,! Visual! Basic,! gcc,! Xcode,! Matlab,! Java! и! LabVIEW.! Контроллер! поставляется! с!
интерфейсом! пользователя,! позволяющим! легко! управлять! всеми! функциями!
устройства.!


